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ApaocTtnpidTnTa 4 - Avayvwpion TTpoowITou
YAotroinon pe micro:bit
2evApI0 KATAGAANAO yia ouvaioBnuaTikr aywyn

Zevdplo...

O¢éloupe va @TIAEOUPE €vav QUTOPOTIONO OTToU N KAMEPA TOU -—
aioOnTApa Al 6a avayvwpilel To TTPOcwWTTO TTou BAETTEI Ba eu@avilel To -
avTioToIxo ouvaioBnua (xapd, AUTTh, UGG, POBOG). e

ZuvapuoAdynon

E€ommAioudg mou Ba xpeiaoTolue

micro:bit TTAOKETO TTPOEKTOONG AioBntripag Al

(kaBwg kal Ta aTaIroupeva KaAwdia auvoeong)

e 2uvOEoupEe TO micro:bit 0To OTNV TTAAKETA TTPOEKTACNG.
e 2uvoéoupe Tov aigBntripa Al oTnv TTAAKETA TTPOEKTACNG:

[T—SDA, R—>SCL, -—G, +—>V2]
(o1 evdeiteig SDA, SCL, G, V2 BpiokovTal 0TO KATw PEPOG TNG TTAAKETAG TTPOEKTACNG)
e Juvdéoupe To KaOAWDIO usb oTo micro:bit kal oTov UTTOAOYIOTH.

MpoypappaTIOHNOG

MposTolyaocia...

Avoiyoupe 1o TTepIBGAAov MakeCode https://makecode.microbit.or
kal TTataue (+) Néo "Epyo.

& ommomr

MpoaBéToupe Tnv eréktaocn DFRobot_HuskylLens '

DFRobot_HuskyLens
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To oevdpio TTou 8a UAOTTOINOOUIE. ..

Katd tnv évapin
ApxLkomoinoe tov alLcOntipa
AXAafe aAydplLOpo oe avayvdplOon IPOCANOU
KaBdpiLoe tnv 06dvy

Tia mavia

ALdpPace ta dedopéva TOoU alLocOnIApPpa

E&v otnv kapepa gppaviletal aviikeipevo pe ID 1 tdte
Eppdavice keipevo Happy oty 6fon 120, 200
Eppdvioce gLroVidL0 YapoUupevrn ¢atocoUAa®
HDoife perwdia xapdc*

Edv otnv Kapepa eppaviletal oaviikeipevo pe ID 2 tdétEe
Eppdavice keipevo Sad otn 6éon 120, 200
Eppévioce gLrovidiLo Aunnpévn gatocovAa*

Hoife perwdia Avnnc*

Edv otnv Kapepa eppaviletal aviikeipevo pe ID 3 tdétEe
Eppdavice keipevo Angry oty 6&on 120, 200
Epgpévioe gLrovidLo Oupov*

HNoife perwdia Oupov™

Edv otnv Kapepa eppaviletal oaviikeipevo pe ID 4 tdéte
Eppavice keipevo Frightened otn 6éon 120, 200
Epgpévioe gLrovidio @bébpou*

Noife perwdia @dpou™

(* emAéyoupe étTola eikovidia Kal EAWDIEG pag Taipidlouv)

O1 evToAég TTOU B0 XPEIOOTOUIE. ..

HuskyLens initialize I2C until success HuskyLens switch algorithm to Face Recognition +

katd tnv évap€n

HuskyLens clear all custom texts on screen

via ndvta HuskyLens request data once and save into the result edv ahnBéc ¥  tote

@

HuskyLens check if ID o frame * 1is on screen from the result epgdvion eikovibiou

HuskyLens show custom texts (MZ:T\N 4 at position x @ y @ on screen . .
play giggle = until done =
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(POPTWOOUHE TO TTPOYPAHHA 0TO Micro:bit...

Matdue Tou KOUPTTi ARYN Kal atToBnKeUeTal éva apyeio .hex aTov eakeAo “AqWeIs”.
2uvdéoupe To micro:bit otov uttoAoyioTh, Kai ep@avicetal n ouckeur) MICROBIT oT1a
apxeia.

Kdavoupue avtiypaen Tou apxeiou .hex atov pakeAo MICROBIT.

Oa mpéTTel va EeKiviioel N AsiToupyia TNG KAPEPAG.

Exktraideuon Tou aiclntipa Al...

Otav gopTwbouv o1 evioAEég Ba evepyoTToindei kal N kauepa Tou aiodnTipa Al.
Médoupe To aploTEPS KOUWTTI yia va eTTIBERBAILLOOUPE OTI O ETTIAEYUEVOG OAYOPIOUOG
gival “Face Recognition” (€x€1 OpIOTEI ATTO TNV EVTOAN TTOU dWOAUE).

Kpatdpe matnuévo 1o apiotepd KoupTri Kal etmIAéyoupe “Learn Multiple”.

Médoupe 1o Beti kouuTri kal av pag epgavioel “Click again to forget” 1o Tardpe yia
va EeXAOEl TNV TTPONYOUMEVN EKTTAIDEUCT TTOU EVOEXETAI VO EiXE.

Eugavietal éva oUuBoAo oe oxAua oTaupou... OnUASEUOUHE KATTOIO XAPOUPEVO
TPOCWTIO KOI KPATANE TTATNUEVO TO OEi KOUMTTI yIa va To PaBel. OTav a@rjooupE To
KouuTri, Ba éxel udbel To ouvaicbnua “xapd” kai Ba Tou éxel dwaoel 1o ID 1. Matdue
TTAAI TO BEEi KOUTTI KAl onNUAadeUoUPE KATTOI0O AUTTRUEVO TTPOCWTTO VIO va TO PABEl
wg ID 2. Kavoupe 10 idI0 Kal yia To0 Oupwpévo TTpocwTio (ID 3), kal TéEAoG yia To
TTPOCWTTO TTOU gival @ofiopévo (ID 4).

‘EAeyxog AsiToupyiag...

AQoU €xoupe ekTTaideuoel Tov aloBnTApa Al, yttopouue va eAéygoupe Tn Asitoupyia
TOU.

2NPadEUOUNE PE TNV KAPEPA T TTPOCWTTA TTOU £XOUNE UTTPOOTA WAG, Kal
emBepaiwvoupe 6T Ta avayvwpilsl wg ID1, 1D2, ID3 f ID4.

TNV TTAVW apIoTEPN Ywvia TS KAPEPAGS Ba ep@avideTal Kal TO avTioToIXO
ouvaicdnua, cUPEWVA PE TIG EVTOAEG TTOU £XOUNE DWOEL.

To apyeio pe 1a deivuaTta TTEPIEXEI EIKOVESG aTTO didgopa TTPoowTTa. MTTopouuEe va
xpnoliyoTtroifjoouue Tn oeAida 3 Tou apxeiou yia Tnv ektraideuon Tou aioBntipa Al
Kal yia TIG OOKIYEG MAG.

Adon:

https://makecode.microbit.org/ WagmhFrT24dXz

M1rpdpo, Ta KaTtapépape!
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