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ApaocTtnpioTnTa 3: EAcyy0C TOU OYAUOTOG PE NYNTIKEG EVTOAEG

20voeon KAAwdiwyv

Ta YOTEP Kal N PTTaTaPIodrKN £€XouV TOTTOBETNOEI OTNV TTPONYOoUNEVN dpacTnEIOTNTA.

TotroBeToUuE Ta KAAWDIA TOU AICONTAPA
Voice Recognition.

[J 1o kékKIvo KaAwdio aTo 5V Tou proto
shield.

[J 1o pavpo ato GND ToU proto shield.

[J 1o mpdoivo o éva Ao Ta TPITTAG pin
headers ToU breadboard.

[J to ptrAe 010 GAAO TPITTAG pin header
Tou breadboard.

Amé Ta TPIMMAG pin  headers ToOU
breadboard 8a cuvdéooupe TTpog 1o proto
shield

[0 éva mrpdoivo kaAwdio ato A4.
[J éva ptrAe kaAwdio ato A5.

Mpoypappaticpog oto mBlock

MposTolpaocia...

Avoiyoupe 1o mBlock https://ide.mblock.cc (oTo Google Chrome).

21nv KapTéAa Devices, agou kavoupe add 1o Arduino Uno
TTPocBETOoUNE TNV eTTEKTAON “L298N” e TIg evToAég Tou motor driver

Voice Recognitio
DF2301Q

kai Tnv etTéktaon “DF2301Q Voice Recog” le TIG eVIOAEG TOU aioBNTAPA.
(Tnv emTékTaON AUTH TNV UAOTTOINCOUE EPEIG, KAl Eival BIABEaIUN yia XPron aTTd OTTOIOVONTTOTE)
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To oevdpio TTou 8a UAOTTOINOOUIE. ..

'Otav fexivdel 1o arduino

PUOpLoe toug KLvnTtHpe¢ ota pin 4, 5, 3, 12, 13 koL 11

Evepyomoinoe to Voice Recognizer pe ouvdeorn I2C

'OpLoe xpévo apunviong 20 deutepdAenta

'OpLoe oiyoaon (KAeLotd)

'OpLoe évtaon (10)

Tia mavia
Aok ipoaoce va akoUoeLg VEa €VTOAI
Edv (ID teAevtaiag evioAng) tcovtat pe (ID “Go foward”) tote

KivAioou epnpédg pe toxy 30% yLa 1 deutepdAento

NDepipeve 1 deutepdAento

O1 evToAég TTOU OO XPEINOTOUE. ..

i o |

I.i Enable Voice Recognizer via 12C Connection

R [Ty |
L R (A= —
. getthe last command ID

...+ getfixedcommand Go forward * ID

lMNa va @opTWOOUNE TO TTIPOYpappa oTo arduino...

»

[J Zuvdéoupe 10 arduino oTov UTTOAOYIOTHA Kal TTATAUE — usB/ttyacMo — EaP
[J ®opTWVvoUUE TO TTPOYPAUHA OTHV TTAAKETA TTATWVTAC | (1) Upload code

‘EAeyxog AeiToupyiag...

(] Orav mapsl peUpa o aiodnTAPaAg, Ba akouoTEl £va NXNTIKO YAVUHO KAAWGOPIoUATOG.
[J TNa va tpaprgouue apxika TNV Tpocoxr Tou, 8a Tou Trouue “Hello robot”.
[J Orav avramokpiBei, Tou {nTaue va Kivneei umrpooTd, Aéyovtag “Go forward”.

[J Av apyrnooupe va Tou pIAooupE, KaTola oTiyur 8a uag el 611 Ba aproel. Tote Ba
xpelaaTei va Tou Eavatroupe “Hello robot” yia va cuvexiooupe va divoupe EVTOAEG.
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MepioodTEPEG KIVAOEIG

MNa va tou dwooupe OIAPOPETIKEG €VTIOAEG (TT.X. OTAPATA, OTPiYe) Ba TTPETTEl TTPWTA VA
TPOTTOTTOINOOUNE TO OeVApPI6 pag oTo mBlock.

[J Avriypd@oupse oAOKANPO To pAOK Edv ... 16Te, KAl £QAPUOOUPE évav EAEYXO yia KABE
EVTOAN EeXxwpPIOTA.
[J Na va kavel 61mioBev Ba Tou Troupe “Retreat”.
[J Na va otpiwel apiotepd Ba Tou TTouue “Turn left 90 degrees”.
[J Na k&Be evioAr} Ba TpéTTel va opicoude Kal TNV KAtGAANAN Kivnan oTig pOdeg Tou
OXAMATOG.

O1 emitrAéov éAey)ol TTOU B0 UAOTTOINOOUE. ..
Tia navta
Aok ipoace va akoUoelg VEd €VTOAI
E&av (ID teAevtaiag €VIoAfg) LocoUtal pe (ID “Go foward”) tote
Kivhoou epmpdg pe LoxU 30% yia 1 devtepdAento
E&v (ID tedevtaiog €VioAfg) LcoUtat pe (ID “Retreat”) tdte
KivAicou émiLoBev pe LoxU 30% yLa 1 deutepdAento
Eav (ID teAevtaiag €VioAfg) tcoUtal pe (ID “Turn Left 90°”) t1ote
Ioxug apLotepd 40%
Nepipeve 1 deutepdAento
Stapdta
Nepipeve 1 deutepdAento
[J MmopoUue va uloTroiooupe Ki GAAOUG EAEYXOUG YIa TIG AVTIOTOIXES KIVATEIG.

Exmraideuon Tou aicdntipa Al...

MTtropoUpue €TTiONG va eKTTAIOEUCOUNE TOV AICONTAPA WOTE VA AVTOTTOKPIVETAI OTIG DIKEG HOG
QwVNTIKEG eVvTOAEG. O1 evioAég oto mBlock ptropei va Trapapeivouv Kai ol idleg, atTAwg n
eVIOAA TToU Ba avayvwpilel o aicbntpag Ba £xel dla@opeTikd ID, TO oTToio Kal Ba TTPETTEl Va
XEIPIOTOUE.

[J Na va Eekivijooupe va ekTTaiSEUOUPE TOV aIoBNTAPA, TOU SiVOUPE TN QWVNTIKN EVTOANR
“Learning command word”.

[J ©a pag {nmoel va kAvouue nouxia, Kal JET@ va Tou TToUPE TNV TTPWTN AEEN-EVTOAN.

[ Tou Aépe Tn AéEN TTou emIAECape (T1.X. “Tpoxwpea”) Kal Jag aTTavTAsl av TNV KAaTéypoye
EMTUXWG (AKOUUE Ti pag Aé€l, UTTOPET va HaG TTEI OTI OTTETUXE).

[J Edv pog el TTwg aTméTUXE, 1 av OeV EiaoTe EuxapioTNPEVOl WE auTd TTou AKOUOE,
pTTOPOUUE avd TTaca OTIYN va Tou TTouue “Exit learning” kai va doKIJACOUNE OTT’ TV

apxn.

"E€utrvo pouTTOTIKO OXNnMpa e aiodnThpeg Al
16 ka1 18 louviou 2026 3
https://arduino.cse.uoi.gr


https://arduino.cse.uoi.gr

6o Oepivo ZyoAeio AvoiyTwyv Texvoloyiwv STEM
Navemaoripio lwavvivwy

il TuApa Mnxovikwy HY & NAnpopopikng

[J Edv n kataypa@n sival mMTUXAG, Yag InTdel va eTTavaAdBoupe TNV evioAr] GAAeG dUo
POPEG.

[J TéAog pag Zntael va TIpoXWPIIOOUUE OTNV ETTOPEVN AEEN.

[J EmavaAauBdavoupe tn diadikacia yia 6oeg Aé€eig BEAoupe (EXP! 17 EVTOAEG).

[J Orav dev BéAoupe va KaTaypdywoupe GAAN VEQ EVTOAR, TOU SiVOUUE TN QWVNTIKK EVTOAR
“Exit learning”.

O1 SIkég pag eVTOAég

AOKINAOTE VA KATAYPAWETE TIG DIKEG 0AG QWVNTIKEG EVTOAEG, VIO VA TIG EKTEAET TO dXNuUa a@ou
TIG avayvwpeioel o aiodnTripag.

[J Orav akouoTei N @wvnTIKA £VTOAT “Mpoxwpea” va TTPOXWPEAE! TO OXNUA EUTTPOG.
[J Me v evroAn “Micw” va kavel Gmodev.
[J Me tnv evioAl “ApioTepd” va oTpiBel apioTepd.

‘EAegyxog 10U ID TwV evioAwv

MoAAEG @opéc 0 aioBNTPaG Ba ATTOTUYXAVEI VO avayVWEIOE! TIG QWVNTIKEG EVTOAEG 0AG, AOYW
BopuUpou aTov XWwpo, N Adyw aAAayig TNG WVNG TTOU £€BWOE TNV EVTOAN.

2uxva Ba xpelooTei va eAéyEOUNE av O aIoBNTAPAG avAyVWPEICE TIPAYHATIKA TNV EVTOAN TTOU
Tou dwoaue. MNa va eAéyxoupe KABe @opd To ID TTOU ETTIOTPEPEI O AICONTAPAG, UTTOPOUNE va
Kavoupe Tn popor) Panda otnv 086vn Tou uttoAoyioTr] pag va gugaviel 1o ID péoa o€ éva
OUVVEQAKI OMIAIOG.

[J Apxika Ba rpooBécoupe Tnv emréktaon Upload Mode Broadcast
yida TN METGOOON UNVUUATWV. O]

[J H idia erékTaon Ba péTrel va TTpoaTedei kail ato Device kai oTo Sprite.

[J MpooBétoupe pia evioAr) apéowg PETA TO “AoKipace va akoUoEI§ vEa VTOAR”, HE TNV
otroia Ba aTeiloupe privupa oto Panda pe 1o ID 10U d1GdBace o aiobnTipag.

o-‘\ send upload mode message with value . i get the last command ID

[J Zmnv kaptéAa Sprites Ba @TIGEOUNE Kal éval
ogvaplo yia 1o Panda, pe 10 otroio 6a diapalel To
MAVuUua Kal Ba To Aéel oTnv 006vn.

o-‘\ when receiving upload mode message
say @ upload mode message value for o seconds

[J Me tov 1pd1I0 QuTS B pTTopoUpE va douue Trolo ID avayvwpioTnKe, Kal va 1o
XPNOIUOTTOINCOUNE OTO TIPOYPANPA PaG OTTOU XPEIAZETAl.

TeAsiwoape kal pe Tov aiodnTipa Voice Recognition!
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